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СИЛЛАБУС

Модуль № MIOT1, «Гироскопические системы и навигация»

SGS 5301, «Современные гироскопические системы» 

1 курc, весенний семестр, «6M074600-Космическая техника и технологии», 3 кредита, элективный
Лектор:  
д. ф.- м. наук,  проф. Минглибаев Мухтар Джумабекович 

     Телефоны (работа): 8 (727) 300-61-22,

      e-mail: mmkaznu@mail.ru
      каб.: 111

    Преподаватель(практика,семинар, лабораторные занятия):
содержание курса:
Цель:  
Научить магистрантов владеть знаниями в области современных гироскопических систем, небесной механики. Магистрант, изучивший данный курс должен быть готов к проведению теоретических исследований в области гироскопических систем и смежных областях самостоятельно или под руководством научного руководителя.

Задачи:

 Магистранты должны уметь:

         -вести научно-исследовательскую и научно-изыскательную работу  самостоятельно

        - развивать и углублять свои знания 

        - приобретать новые навыки на высоком профессиональном уровне
Результаты обучения по модулю: 
 Знание  теорию гироскопов, построенных с использованием различных физических принципов, умение использовать математические модели гироскопических чувствительных элементов для анализа их функционирования в различных условиях работы.
Пререквизиты: Необходимо знание дисциплин «Дифференциальные уравнения», «Уравнения математической физики», «Численные методы», «Теоретическая механика».
Постреквизиты: спецкурсы специальности «механика», научные статьи и монографии.
ОСНОВНОЕ  СОДЕРЖАНИЯ КУРСА
	   Неделя
	Название
	Кол. часов
	Максимальный балл

	 1 модуль Кинематика Карданового подвеса

	     1


	1 Лекция Модифицированные уравнения Эйлера. Прецессионные уравнения гироскопа.
	
	

	
	 1 Практический (семинарский) урок Кинематическое уравнения Эйлера   
	2
	

	
	1 СРМП Теория конечного поворота
	1
	

	 2

	 2 Лекция Гироскопический подвес. Кинематика Карданового подвеса
	
	5

	
	 2 Практический (семинарский) урок Вывод кинематических уравнении Эйлера через углы Крылова  
	2
	

	
	2 СРМП Гироскопический момент
	1
	

	  3

	3 Лекция Теория прецессионного уравнения гироскопа в подвеске Кардана
	
	5

	
	3 Практический (семинарский) урок Модификация кинематических формул Эйлера
	2
	

	
	  3 СРМП Отдельное задание
	1
	

	  4

	4 Лекция Методы кинетостатики в теории гироскопов
	
	10

	
	4 Практический (семинарский) урок Теория ограниченного поворота
	2
	

	
	4 СРМП Личная интерпретация движения волчка
	1
	

	 5

	 5 Лекция Частные случай движения гироскопа в Карадовом подвесе. Теория движения гироскопического маятника
	
	5

	
	5 Практический (семинарский) урок Мотификация кинематических формул Эйлера    
	2
	

	
	5 СРМП Линейная теория неподвижного волчка. Условие устойчивости Маевского.
	1
	

	  6
     
	6 Лекция Движение гироскопического маятника в неподвижной точке 
	
	5

	
	6 Практический (семинарский) урок Равновесие физического маятника при движении его висячий точки с Землей  
	2

	

	

	  7

	7 Лекция Уравнения теории нутационного гироскопа в подвесе Кардана
	2
	

	
	7 Практический (семинарский) урок. Ориентация кинематических формул Эйлера в пространстве
	1
	

	
	Отдельные задачи
	
	15

	
	1 Рубежный контроль
	
	100

	8

	8 Лекция Малое движение гироскопа в подвесе Кардана. Формула Магнуса.

	2
	

	
	  8 Практический (семинарский) урок Условие устойчивости ползуна в покое
	1
	

	
	8 СРМП Теория движения гироскопического маятника в циркуляции
	
	5

	 9 


	9 Лекция Исследование движение гироскопа в подвесе Кардана через фазовую плоскость
	2
	

	
	9 Практический (семинарский) урок Уравнение подвеса Кардана в прецессионном движении
	1
	

	
	9 СРМП Приведение гироскопического маятника на место с помощю искуственных сил. Приведение на место радиала
	
	5

	 10


	10 Лекция Уравнение движения гироскопа в подвижной подвесе Кардана
	2
	

	
	10 Практический (семинарский) урок Уравнения движения в прецессионном движении Карданового подвеса
	
	

	
	Отдельные задачи
	
	10

	11
	11 Лекция Одноостные гироскопические стаблизаторы(гироскопическая рама)
	2
	

	12
	 12 Лекция Особенности движения оси гироскопа
	1
	

	
	12 Практический (семинарский) урок Задачи первого интеграла движении гироскопа в подвесе Кардана. Данные задачи квадратуре.
	
	5

	
	12 СРМП Условие устойчивости Кузнецова
	2
	

	13
	 13 Лекция Гироскопические моменты
	1
	

	
	13 Практический (семинарский) урок Гироскопическое стабилизирование статистический не устойчивых объектов
	
	5

	
	13 СРМП Стабилизирование искуственного спутника через гироскопическую раму
	2
	

	14
	14 Теория гироскопического приближения 


	1
	

	
	14 Практический (семинарский) урок Нутационное уравнение гироскопа в подвесе кардана
	
	5

	
	14 СРМП Теорема Метелицына
	2
	

	15
	15 Лекция Гироскопические моменты
	1
	

	
	15Практический (семинарский) урок Исследование движения гироскопа в подвесе Кардана в фазовой плоскости
	1
	5

	
	СРМП Влияние жесткости элементов гироскопической системы на колебание чистот и отклонение гироскопа 
	2
	

	 1
	Отдельные задачи
	
	10

	
	2 Рубежный контроль
	
	100

	
	Экзамен
	
	100

	
	Всего
	
	(РК1+РК2)/2*0,6+ЭКЗ *0,4
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АКАДЕМИЧЕСКАЯ Политика курса

Все виды работ необходимо выполнять и защищать в указанные сроки. Студенты, не сдавшие очередное задание или получившие за его выполнение менее 50% баллов, имеют возможность отработать указанное задание по дополнительному графику. Студенты, пропустившие лабораторные занятия по уважительной причине, отрабатывают их в дополнительное время в присутствии лаборанта, после допуска преподавателя. Студенты, не выполнившие все виды работ, к экзамену  не допускаются. Кроме того, при оценке учитывается активность и посещаемость студентов во время занятий.

будьте толерантны, уважайте чужое мнение. Возражения формулируйте в корректной форме. Плагиат и другие формы нечестной работы недопустимы. Недопустимы подсказывание и списывание во время сдачи СРС, промежуточного контроля и финального экзамена, копирование решенных задач другими лицами, сдача экзамена за другого студента. Студент, уличенный в фальсификации любой информации курса, несанкционированном доступе в Интранет, пользовании шпаргалками, получит итоговую оценку «F».

За консультациями по выполнению самостоятельных работ (СРС), их сдачей и защитой, а также за дополнительной информацией по пройденному материалу и всеми другими возникающими вопросами по читаемому курсу обращайтесь к преподавателю в период его офис-часов.

	Оценка по буквенной системе
	Цифровой эквивалент баллов
	%-ное содержание
	Оценка по традиционной системе

	А
	4,0
	95-100
	Отлично

	А-
	3,67
	90-94
	

	В+
	3,33
	85-89
	Хорошо


	В
	3,0
	80-84
	

	В-
	2,67
	75-79
	

	С+
	2,33
	70-74
	Удовлетворительно


	С
	2,0
	65-69
	

	С-
	1,67
	60-64
	

	D+
	1,33
	55-59
	

	D-
	1,0
	50-54
	

	F
	0
	0-49
	Неудовлетворительно

	I 

(Incomplete)
	-
	-
	«Дисциплина не завершена»

(не учитывается при вычислении GPA)

	P

 (Pass)
	-
	-

	«Зачтено»

(не учитывается при вычислении GPA)


	NP 

(No Рass)
	-
	-


	«Не зачтено»

(не учитывается при вычислении GPA) 

	W 

(Withdrawal)
	-
	-
	«Отказ от дисциплины»

(не учитывается при вычислении GPA)

	AW 

(Academic Withdrawal)
	
	
	Снятие с дисциплины по академическим  причинам

(не учитывается при вычислении GPA)

	AU 

(Audit)
	-
	-
	«Дисциплина прослушана»

(не учитывается при вычислении GPA)

	Атт. 
	
	30-60

50-100
	Аттестован


	Не атт.
	
	0-29

0-49
	Не аттестован



	R (Retake)
	-
	-
	Повторное изучение дисциплины
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